SST 01
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODB I0RU ROBOT
REMONT POMIESZCZEN ZNAJDUJ ACYCH SIE NA KONDYGNACJI PIWNICZNEJ BUDYNKU UStUGOWEGO
NADZ NR 72/17 W CEWICACH,
Z PRZEZNACZENIEM NA UStUGI REHABILITACYJNE

SST 01
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odb  ioru Robot
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE | ROZBIORKOWE

kody CPV:

45000000-7 - Roboty budowlane
45100000-8- Przygotowanie terenu pod budowe
45110000-1 - Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektow budowlanych; roboty
ziemne
45111000-8 - Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

45111100-9 - Roboty w zakresie burzenia
45111300-1 - Roboty rozbiorkowe
45113000-2 - Roboty na placu budowy
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Najwazniejsze oznaczenia i skroty:

ST - Specyfikacja Techniczna

SST - Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna
ITB - Instytut Techniki Budowlanej
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1 .WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot przy realizacji projektur emontu pomieszczen na potrzeby ustug rehabilitacyjnych w istniejagcym
budynku ustugowym, znajdujgcym sie w Cewicach.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniach i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obj etych SST
Niniejsza szczeg6towa specyfikacja techniczna dotyczy nastepujacych robot:

1.3.1. W zakresie przygotowania terenu budowy

* oczyszczenie, ogrodzenie terenu budowy, zamontowanie tablic informacyjnych

e montaz obiektow zaplecza socjalno- biurowego dla potrzeb pracownikow przedsiebiorstw
wykonawczych i stuzb nadzoru budowy

e urzadzenie skltadowisk materiatéw

e wyznaczenie i zabezpieczenie stref gromadzenia i usuwania odpadéw

» zapewnienie srodkoéw ochrony pozarowej i doraznej pomocy medycznej

e zabezpieczenie istniejacych elementéw otoczenia przed konsekwencjg przeprowadzanych prac
budowlanych w tym zabezpieczenie przedostawania sie do gruntu materiatdbw szkodliwych dla
Srodowiska

1.3.2. W zakresie zasilania terenu budowy w media
» zabezpieczenie punktdw poboru energii elektrycznej zlokalizowanych w bezposrednim sasiedztwie
prowadzenia robot oraz obiektéw zaplecza budowy,
e zabezpieczenie zasilania rejonéw prowadzenia robét i obiektéw zaplecza
w wode oraz odprowadzenie sciekéw,
e zapewnienie oswietlenia miejsca prowadzenia prac

1.3.3. W zakresie rob6t demonta zowych i rozbiérkowych
» wyburzenie fragmentéw wskazanych $cianek dziatowych i $ciany nosnej
» wykonanie przejs¢ projektowanych instalacji przez sciany dzialowe i nosne
e rozbidrka warstw podtogowych
» skucie odspojonych tynkéw wewnetrznych
» demontaz elementdw wyposazenia nie przeznaczonych do dalszego wykorzystania, grzejnikéw,
drzwi, i tp.
e wywiezienie materiatow z rozbidrki

1.4. Okre $lenia podstawowe
Okreslenia podane w szczeg6towej specyfikacji technicznej sa zgodne z Polskimi Normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w specyfikacji technicznej STOO.

1.5. Ogolne wymagania dotycz ace robét

Ogdblne wymagania dotyczace rob6t podano w specyfikacji technicznej ST00. Wykonawca jest
odpowiedzialny za jakos$¢ wykonania rob6t i ich zgodnosé z dokumentacjg przetargowa, specyfikacjg
techniczna.

2. MATERIALY
Dobor materiatow wg uznania wykonawcy. Ogolne wymagania podano w specyfikacji technicznej STOO.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji technicznej STOO.

Roboty demontazowe wykonywane przy uzyciu sprzetu recznego i elektronarzedzi oraz przy pomocy sprzetu
zmechanizowanego, odpowiadajacego zakresowi i rodzajowi robét rozbiérkowych i demontazowych.

STUDIO 4M ARCHITEKCI S.C. ul. Kaczewska 22B/7 ; 81- 384 Gdynia
tel: 790-809-330 e-mail: kontakt@studio4m.pl; www.studio4m.pl

3



SST 01
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODB I0RU ROBOT
REMONT POMIESZCZEN ZNAJDUJ ACYCH SIE NA KONDYGNACJI PIWNICZNEJ BUDYNKU UStUGOWEGO
NADZ NR 72/17 W CEWICACH,
Z PRZEZNACZENIEM NA UStUGI REHABILITACYJNE

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu - zgodnie ze specyfikacjg techniczng ST00.

4.1.Szczego6lowe wymagania dotycz gce transportu
Materiaty z rozbiérki przeznaczone do wywiezienia moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportowymi zaakceptowanymi przez Zamawiajgcego.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego (kotowego,
szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Warunki wykonywania robot
Wymagania dotyczace wykonywania rob6t podano w specyfikacji technicznej ST0O.

5.2. Szczegdtowe warunki wykonywania robét.
Roboty przygotowawcze - Zagospodarowanie terenu bud owy

5.2.1. Projekt organizacji rob6t i zagospodarowania placu budowy
Przystapienie do robot nalezy poprzedzi¢ opracowaniem przez Wykonawce projektu organizacji robot i
zagospodarowania placu budowy, obejmujacego w szczegélnosci:
» Woydzielenie terenu, ogrodzenia i zagospodarowania na potrzeby placu budowy
* Rozplanowanie przestrzeni placu budowy zapewniajgce zlokalizowane obiektéw placu budowy
(kontenery biura budowy, szatni z umywalnig i jadalni pracownikow, niezbednych magazynow
pomocniczych, i inne wedtug potrzeb wykonawcy) w sposob nie powodujacy kolizji z drogami
transportu materiatow i sprzetu
e Opracowanie planu ,bioz” — planu bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia oséb zatrudnionych przy
robotach budowlano - montazowych i wykonczeniowych
e Charakterystyke robét i i ich zasadnicze parametry
e  Zapotrzebowanie i plany dostaw materiatéw i elementow budowlanych
» SzczegOGtowy harmonogram prac z uwzglednieniem kolejnosci wykonywania poszczego6lnych
elementow robot.
» Wewnetrzne przepisy Zamawiajgcego

5.2.2. Przygotowanie terenu budowy
Przed przystgpieniem do wykonania rob6t budowlanych Wykonawca powinien odpowiednio przygotowac
teren, na ktérym te roboty maja by¢ wykonywane, a w szczegdélnosci:

* ogrodzi¢ teren budowy, gdy jest to konieczne ze wzgledu na ochrone mienia lub w celu
zapobiezenia niebezpieczenstwu, jakie moze zagraza¢ w czasie wykonywania robét osobom
majacym dostep do miejsca wykonywania prac;

e wznies¢ stosownie do potrzeby tymczasowy budynek dla pracownikéw zatrudnionych na budowie
oraz na cele skladowania materiatéw, maszyn i urzadzen, ewentualnych laboratoriéw polowych lub
obiektow technologicznych zwigzanych z budowg oraz przygotowaé miejsce do skladowania
materiatdw i sprzetu zmechanizowanego lub pomocniczego poza budynkami,

 usuwa¢ z placu budowy gruz, zbedne materialy, urzadzenia i przedmioty mogace stwarzac
przeszkody lub utrudnia¢ wykonywanie robot.

5.2.3. Drogi dojazdowe i na placu budowy
Na terenie budowy nalezy wykorzystac istniejgcq sie¢ drdg statych. Nalezy utrzymywaé je w czystosci i nie
uniemozliwia¢ transportu wewnetrznego.

5.2.4. Rozbidrki i demonta ze

Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty przygotowawcze i rozbiérkowe.
Roboty rozbiérkowe i demontazowe wykonywa¢ w miejscach przewidzianych dokumentacjg projektowa.
Roboty nalezy tak prowadzi¢, aby nie zostata naruszona statecznos¢ budynku.

STUDIO 4M ARCHITEKCI S.C. ul. Kaczewska 22B/7 ; 81- 384 Gdynia
tel: 790-809-330 e-mail: kontakt@studio4m.pl; www.studio4m.pl

4



SST 01
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODB I0RU ROBOT
REMONT POMIESZCZEN ZNAJDUJ ACYCH SIE NA KONDYGNACJI PIWNICZNEJ BUDYNKU UStUGOWEGO
NADZ NR 72/17 W CEWICACH,
Z PRZEZNACZENIEM NA UStUGI REHABILITACYJNE

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w specyfikacji technicznej ST.
Kontrola jakosci robét polega na:

» sprawdzeniu kompletnosci wykonania
» sprawdzeniu stopnia uszkodzenia materiatéw pod katem ich ponownego uzycia.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi rob6t sa;
e [szt.] lub [kpl.]- ilos¢ wykué, przekué¢, demontazy itp.
. [mz]- ilos¢ rozebranych posadzek, podiozy , oktadzin $ciennych, wykutych o$ciezy itp.
. [m3]- ilosci rozebranych podtozy, Scian, wywiezionego gruzu

8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty objete SST 01 podlegajg zasadom odbioru rob6t zanikajacych, ktérych zasady ujeto w
Specyfikacji Ogolnej.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Zgodnie z ST 00.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

e SzczegOtowe przepisy z zakresu warunkéw BHP przy robotach rozbiérkowych — Rozp. Min. Bud. i
Przemystu Mat. Bud. z dnia 28 marca 1972r. — Dz.U. Nr 13, poz 93 z pbézniejszymi zmianami

e PN -93/N-01256/03 Znaki bezpieczenstwa. Ochrona i higiena pracy

* Rozporzadzenie MGPIB z dn. 15.12.1994r w sprawie warunkow i trybu postepowania przy
robotach rozbiérkowych nie uzytkowanych, zniszczonych lub nie wykonczonych obiektéw
budowlanych

* Rozporzadzenie ministra infrastruktury z dn. 06.02.2003r w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych — (Dz.U. 2003r. nr47 poz.401)

Wszystkie nie wymienione powyzej normy i aktualizacje podanych powyzej norm, dotyczace zakresu robot, a
opublikowane przed realizacja kontraktu maja zastosowanie

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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